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MOTTO: 

 

 

“Sesungguhnya Besama Kesulitan Ada Kemudahan” 

(Q.S Al-Insyirah:5) 

“Hidup yang tidak dipertaruhkan, tidak akan pernah dimenangkan dan untuk 

memulai hal yang baru mencoba sesuatu memang terkadang kita harus berani 

mempertaruhkan apa yang kita punya” 

-Najwa Shihab- 
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ABSTRAK 

 

Di Indonesia usaha pemeliharaan ayam petelur meningkat. Mengingat kebutuhan 

pokok telur di kalangan masyarakat semakin meningkat untuk memenuhi permitaan 

telur tersebut dibutuhkan pemeliharaan ayam petelur yang intensif. Sehingga 

dibutuhkan penyampuran pakan, pemberian pakan, pengobatan dan seleksi kualitas 

telur yang dihasilakan. Berdasarkan permasalahan tersebut, penulis merancang 

sebuah alat pencampur pakan ayam dengan kapasitas 50 kg/2menit. Dengan adanya 

mesin pencampur ini maka dapat mempermudah percampuran pakan secara 

maksimal dan lebih efesien. Mesin pencampur pakan ini digerakan oleh motor 

listrik dan mengambil sebagian besar energinya dari listrik. Dibandingkan 

mengaduk dengan manual mesin ini jauh mempermudah sistem kerja yaitu 

mengunakan screw pengaduk yang berputar. Adapun hasil Rancang Bangun Mesin 

Pencampur Pakan Ayam dengan Kapasitas 50 kg/2menit adalah mesin dengan 

kecepatan 22 rpm didapatkan hasil pengadukan pakan 50kg dapat terselesaikan 

dalam waktu 1 sampai 2 menit yang memiliki spesifikasi screw horizontal dengan 

panjang as 850mm berdiameter 32mm bagian as daun screw memiliki panjang 

26mm dan tebal daun screw 2 mm. Screw ini dibuat dengan menggunakan material 

besi ST 42 untuk poros, as penggaduk menggunakan besi ST 41. 

 

Kata kunci - Pakan ayam, Pengaduk (screw), Tranmisi. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang Masalah 

Indonesia adalah salah satu negara berkembang dengan potensi peternakan yang 

melunjak dengan pesat. Saat ini, bisnis peternakan yang paling populer di kalangan 

penduduk lokal adalah peternakan hewan unggas seperti ayam, petelur budidaya 

ikan dan lainya. Beberapa jenis hewan ternak unggas sudah dibudidayakan secara 

baik dan optimal. Sebagai contoh usaha-usaha peternakan ayam yang tersebar. 

Dengan adanya budidaya hewan ternak kususnya ayam petelur vaktor utama adalah 

pakan. Pakan sangat penting, biaya pakan yang benilai sangat tinggi mencapai 70% 

dari biaya produksi usaha peternakan. dalam pemilihan bahan baku pakan yang 

digunakan, racikan pakan, dan, yang paling penting, proses pencampuran pakan. 

(Salam & Iswar, 2019) 

Diera perkembangan sekarang kususnya di industri ayam petelur keberhasilan 

suatu industri peternakan sangat dipengaruhi dari segi pemberian pakan. 

Keefektifan suatu peternakan dipengeruhi oleh beberapa faktor pemberian pakan 

sebesar 70% dan dipengaruhi oleh genetik hewan sebesar 30%. Hal ini menunjukan 

bahwa jika dalam pemberian pakan tidak memenuhi standart, maka hasil produksi 

yang diharapkan tidak dapat tercapai. Dengan adanya mesin pencampur pakan para 

peternak yang memiliki jumlah produksi yang besar dapat menunjang tujuan 

tersebut, dibutuhkan suatu mesin pencampur pakan ternak yang diperuntukkan 

kepada para peternak pemula untuk membantu proses pencampuran pakan ternak 
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yang lebih cepat dan efisien sehingga dapat membantu mempercepat proses 

produksi.(Karmiadji & Tampa, 2021) 

Dengan meningkatnya kapasitas produksi saat ini dapat mengoptimalkan 

teknologi guna untuk menyederhanakan tenaga kerja manusia. Proses pencapuran 

pakan umumnya dilakukan secara manual, namun pengadukan secara manual lebih 

memakan waktu dan hasil pencampuranya kurang maksimal. 

Menurut ringkasan diatas, maka perancangan dengan judul “Perancangan 

Mesin Pengaduk Pakan Ternak Berkapasitas 50 kg/2 menit” ini dilakukan untuk 

menambahkan produktifitas pada mesin pengaduk pakan ayam sehingga 

peningkatan produksi lebih cepat dan bertujuan mempermudah proses pengadukan 

pakan ayan guna membantu peningkatan kapasitas produksi yang lebih makasimal 

dan juga di harapkan dapat mempermudah para peternak ayam petelur dalam proses 

pencampuran pakan ternak. 
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B. Batasan masalah 

 

Perancangan hanya membahas tentang desain pengaduk pada mesin pencampur 

pakan. Jadi hanya akan membahas masalah sebagai berikut: membuat desain 

pengaduk untuk mesin pencampur pakan ayam. 

C. Rumusan Masalah 

 

Berdasarkan batasan masalah dapat diangkat satu masalah dalam perencanaan 

ini yaitu: Bagaimana perancang desain pengaduk untuk mesin pencampur pakan 

ayam kapasitas 50kg/2menit. 

D. Tujuan Perancangan 

 

Berdasarkan mempertimbangkan masalah yang disebutkan di atas, tujuan 

penulisan yang dilakukan untuk pembuatan alat pencampur pakan ayam ini yaitu: 

merancang desain pengaduk pada mesin pencampur pakan ayam kapasitas 50Kg/2menit. 

E. Manfaat Perancangan 

 

Manfaaat perancangan mesin ini antara lain sebagai berikut: 

 

1. Akademisi 

 

a. Pengaplikasian dari pengetahuan selama perkulian 

 

b. Mencari suatu ide atau inovasf pada mesin pencampur pakan ayam. 

 

2. Praktisi 

a. Alat atau mesin dapat dimafaatkan guna menambah produksinya 

b. Pemanfaatkan teknologi mesin bagi industri maupun umkm pencampur pakan. 

c. Memberikan kelancaran pengusaha khususnya dalam UMKM pencampur 

pakan ayam yang selama ini dilakukan secara 
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