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ABSTRAK 

 

Moh. Lukky Abdul Majid  Membangun  Sistem  Keamanan Pelacak Sepeda 

Motor  Berbasis IOT Menggunakan ESP8266 dan GPS, Skripsi, TI, FT UN PGRI 

Kediri, 2022. 

 

Kata kunci : ESP8266, GPS, IOT, Keamanan, Pelacak. 

 

Penelitian ini dilatarbelakangi hasil dari pengamatan peneliti, bahwa 

dengan seiringnya perkembangan zaman maka kebutuhan kendaraan motor terus 

mengalami peningkatan, namun perkembangan dampak tersebut juga 

memengaruhi tindak kriminalitas yang ikut mengalami peningkatan, contohnya 

seperti pencurian motor dan pembegalan motor. Permasalahan penelitian ini 

adalah (1) Bagaimana membuat sistem keamanan yang dapat melacak  lokasi 

sepeda motor secara realtime? (2) Bagaimana cara membuat sistem keamanan 

yang dapat mematikan motor dari jarak jauh? (3) Bagaimana cara untuk 

penerapan sistem keamanan ke dalam sepeda motor?. Penelitian ini menggunakan 

metode Research and Development (R&D) yaitu pengumpulan informasi, 

perencanaan, mengembangkan perangkat, pengujian lapangan awal, perbaikan 

perangakat, pengujian lapangan utama, perbaikan operasional, proses pengujian 

lapangan, perbaikan perangkat akhir, proses penyampaian inovasi dan 

implementasi. Kesimpulan hasil penelitian ini adalah (1) Alat pelacak mampu 

berfungsi untuk melacak posisi kendaraan sepeda motor. Perangkat keras berupa 

ESP8266, GPS NEO6Mv2, relay, SW420, dan perangkat lunak berupa aplikasi 

mobile. (2) Fitur dalam aplikasi mampu mematikan motor dan menyalakan alarm 

dengan waktu rata-rata 3,9 detik. (3) Alat tersebut dapat dipasang pada sepeda 

motor dengan spesifikasi daya maksimal pada aki sebesar 12 volt 5 ampere. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Dalam kemajuan teknologi digital di bidang elektronika dan 

komunikasi seperti sekarang ini penggunaan alat dirasa sangat penting dan 

dibutuhkan untuk membantu segala aktifitas pekerjaan manusia. Fungsi alat 

tidak hanya sekedar memudahkan manusia namun alat juga dapat digunakan 

sebagai alat untuk keamanan. 

Alat transportasi kendaraan sepeda motor merupakan kendaraan yang 

paling umum digunakan oleh masyarakat indonesia. Alasannya adalah motor 

merupakan kendaraan yang efektif dan efisien serta hemat bahan bakar. 

Sehingga sepeda motor menjadi pilihan kendaraan yang cocok bagi 

masyarakat umum. Dengan seiringnya perkembangan zaman ini, maka 

kebutuhan kendaraan motor terus mengalami kenaikan. Namun 

perkembangan tersebut juga memengaruhi tindak kriminalitas yang ikut 

mengalami peningkatan contohnya kasus pencurian dan pembegalan sepeda 

motor. Tingkat kriminalitas tersebut dinilai masih cukup tinggi. 

Faktor manajemen yang terbatas pada area tempat parkir, membuat 

pemilik motor tidak dapat menjamin keamanan motornya, sehingga ketika 

terjadi kehilangan motor, pemilik motor akan sulit menemukan motornya 

dikarenakan terlambat untuk memberikan informasi kepada pihak polisi 

(Rohpandi, dkk., 2018:396). Masih belum efektif untuk mencegah pencurian 

sepeda motor dikarenakan faktor yang dibuat oleh perusahaan produksi 
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motor masih menggunakan sistem keamanan yang sifatnya masih manual, 

contohnya penutup kunci motor, dan kunci stang. Lain halnya ketika terjadi 

pembegalan atau perampasan motor, pelaku bisa membawa motor korban 

dengan paksa dan lebih parahnya bisa saja sampai melukai korbannya. 

Oleh karena itu dibutuhkan sebuah perangkat yang mampu untuk 

mengamankan kendaraan motor dari tindak kejahatan pencurian ataupun 

pembegalan sepeda motor. Menurut dari Marcos & Reza (2021:171) sistem 

keamanan kendaraaan motor dibutuhkan supaya pemilik motor merasa 

nyaman ketika akan meninggalkan kendaraannya di tempat parkir umum atau 

ketika berada di daerah yang rawan pencurian. 

Sebagian dari penelitian yang telah dilakukan oleh Samsugi & 

Wajiran (2020) yang berjudul Iot: Emergency Button Sebagai Pengaman 

Untuk Menghindari Perampasan Sepeda Motor telah membuat kerangka 

keamanan untuk sepeda motor ketika di parkir maupun berkendara, mirip 

dengan pembuatan sistem keamanan yang dapat memutus jalur kelistrikan 

yang masuk ke coil  mesin motor, alat tersebut menggunakan emergency 

button untuk mematikan mesin motor setelah 10 detik. Namun terdapat 

kelemahan bila pemilik motor lupa untuk menekan emergency button saat 

terjadi pembegalan motor, maka alat tersebut tidak akan berfungsi. 

Dan pengembangan lanjutan dari penelitian sebelumnya dilakukan 

oleh Sumardi (2019) berupa alat keamanan yang dapat melacak motor 

menggunakan GPS Shield dan perintah Short Message Service (SMS) untuk  

mendapatkan titik koordinat lokasi motor dan pengendali utama sistem 
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menggunakan arduino, alat tersebut mengirimkan titik lokasi motor  berupa 

link Google Maps ke pemilik motor melalui SMS. Namun permasalahan dari 

alat tersebut masih belum bisa secara realtime untuk melacak posisi 

kendaraannya. 

Melihat dari permasalahan tersebut, peneliti akan melakukan 

pengembangan yang berjudul “MEMBANGUN SISTEM KEAMANAN 

PELACAK SEPEDA MOTOR BERBASIS IOT MENGGUNAKAN 

ESP8266 DAN GPS”. Pengembangan tersebut akan memanfaatkan teknologi 

Internet of Things yang dapat menghubungkan dua perangkat antara alat 

dengan smartphone melalui jaringan internet. Konsep dari Internet of Things 

diintegrasikan dengan ESP8266 yang mampu untuk mengontrol modul 

elektronik dan melakukan pengembangan untuk Emergency Switch yang 

digunakan sebagai sakelar otomatis untuk mengaktifkan sistem alatnya ketika 

kondisi darurat seperti pembegalan saat berkendara di jalan.  

 

B. Identifikasi Masalah 

Dari pembahasan latar belakang yang telah dijelaskan di atas, maka 

didapatkan identifikasi masalah yang diantaranya sebagai berikut ini: 

1. Sistem keamanan motor bawaan pabrik memiliki kelemahan yang masih 

bisa dirusak menggunakan cairan kimia dan kunci T. 

2. Sistem keamanan motor konvensional belum mampu untuk mencegah 

tindak pembegalan dan pencurian sepeda motor. 
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C. Rumusan Masalah  

Dari identifikasi permasalahan di atas maka rumusan masalah yang 

dapat disimpulkan sebagai berikut :  

1. Bagaimana membuat sistem keamanan yang dapat melacak lokasi 

sepeda motor secara realtime? 

2. Bagaimana cara membuat sistem keamanan yang dapat mematikan 

motor dari jarak jauh menggunakan smartphone? 

3. Bagaimana cara untuk penerapan sistem keamanan ke dalam sepeda 

motor? 

 

D. Batasan Masalah 

Dari identifikasi permasalahan di atas perlu adanya batasan masalah 

sehingga ruang lingkup permasalahannya jelas. Perancangan sistem 

keamanan motor berbasis internet of things ini hanya terbatas pada hal-hal 

sebagai berikut:  

1. Microcontroller utama sebagai pusat kendali menggunakan ESP8266 

2. Sumber daya listrik pada alat hanya menggunakan accumulator yang 

terdapat di dalam motor. 

3. Hanya menggunakan satu sakelar yaitu emergency switch untuk 

mengaktifkan  ESP8266 dan modul lainnya. 

4. Aplikasi android sebagai interface untuk mengontrol dan menampilkan 

titik koordinat lokasi sepeda motor. 

5. Alat ini diimplementasikan pada motor Honda Beat. 
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E. Tujuan Penelitian 

Tujuan dari penelitian ini dalam membuat sistem pelacak keamanan 

motor berbasis internet of things ini sebagai berikut : 

1. Membangun sebuat alat pelacak sepeda motor menggunakan GPS yang 

dapat melacak motor secara realtime.. 

2. Membangun alat yang dapat mematikan motor secara jarak jauh melalui 

smartphone. 

3. Membangun sebuah alat pelacak yang dapat diimplementasikan pada 

kendaraan sepeda motor. 

 

F. Manfaat dan Kegunaan Penelitian 

Dari hasil penelitian ini diharapkan dapat memberikan manfaat dalam 

penerapan ilmu pengetahuan secara lebih lanjut. Serta membantu 

permasalahan mengenai keamanan sepeda motor kepada masyarakat umum 

diantaranya : 

1. Menambah pengetahuan bagi masyarakat awam tentang manfaat 

teknologi GPS untuk melacak posisi sepeda motor. 

2. Sebuah alat inovasi  untuk keamanan sepeda motor yang dapat 

dikendalikan jarak jauh dan dipantau di mana saja melalui perangkat 

aplikasi smartphone secara realtime. 

3. Dapat meminimalisir kehilangan motor saat kendaraan di parkir  di area 

terbuka dan untuk antisipasi terjadinya pembegalan motor saat 

berkendara. 
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G. Metode Penelitian 

1. Pendekatan dan Teknik Penelitian 

a. Teknik Penelitian 

Dalam teknik penelitian metode yang digunakan adalah 

Research and Development (R&D). Menurut dari  Rumetna , dkk., 

(2020:120) metode Research And Development (R&D) merupakan 

metode strategi penelitian dan pengembangan yang dapat 

memberikan hasil berupa produk serta dilakukan pengujian 

kelayakan dari produk tersebut. Borg and Gall dalam (Sidik, 

2019:102) rancangan dari R&D Borg memiliki tujuan untuk 

membuat dan pengecekan kelayakan produk tersebut. Model dalam 

pengembangan dan penelitian (R&D) memiliki 10 tahapan 

diantaranya yaitu penelitian dan pengumpulan informasi, 

perencanaan, mengembangkan produk prelminaryformof, pengujian 

lapangan awal, perbaikan produk utama, pengujian lapangan utama, 

perbaikan produk operasional, proses pengujian lapangan, perbaikan 

produk akhir, proses penyampaian inovasi dan implementasi atau 

produk masal. 
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Gambar 2.1. Alur Research and Development 

 (Sumber : 123dok.com) 

Pada Gambar 2.1 merupakan alur dari Research and 

Development yang memiliki 10 tahapan. Dalam pengembangan 

sistem dibutuhkan strategi yang tepat untuk mendukung dalam 

proses pembuatan alat tersebut. Sehingga hasil dari pengembangan 

alat ini bisa layak dan mampu digunakan untuk mengatasi 

permasalahan tersebut. 

b. Prosedur Penelitian 

Dalam prosedur penelitian cara yang digunakan untuk 

mendapatkan hasil yang akurat dalam pengembangan alat keamanan 

pelacak sepeda motor berbasis Internet of Things ini diantaranya 

sebagai berikut : 

1. Studi Literatur 

Dalam tahap ini dilakukan untuk memperoleh 

pengetahuan  teori dasar serta mencari referensi yang relefan 

dengan cara pengumpulan data melalui buku-buku dan jurnal 

yang berhubungan dengan ESP8266, modul sensor GPS (Global 



8 

 

 

Positioning System), dan modul lainnya dan pengumpulan data 

melalui artikel dan sumber informasi dari internet. 

2. Analisa dan Perancangan 

Berdasarkan dari pengambilan data berupa studi literatur 

dapat dihasilkan berupa data informasi yang dibutuhkan untuk 

menentukan sistem serta tahapan perancangan dengan 

menerapkan semua literatur yang telah di dapatkan dan di 

pelajari untuk melengkapi sistem yang akan dikembangkan. 

3. Implementasi 

Sesudah tahap analisa dan perancangan yang telah dibuat 

sebelumya, selanjutnya proses implementasi untuk pembuatan 

alat. Pembuatan alat ini adalah langkah pertama dalam 

penggabungan semua komponen modul dari alat pelacak 

tersebut. Dan ditahap implementasi ini, dilakukan langkah untuk 

pembuatan kode program sesuai dari rancangan yang sudah 

dibuat sebelumnya. 

4. Pengujian Sistem 

Di dalam tahap pengujian sistem ini berkaitan dengan 

pengujian alat atau implementasi dari hasil pembuatan alat serta 

program secara menyeluruh, dari semua pengujian ini untuk 

mengetahui proses jalannya sistem di setiap bagiannya, 

kemudian akan dilakukan perbaikan bila ditemukan adanya 

error pada program maupun perangkatnya. 
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5. Perbaikan Sistem 

Perbaikan sistem adalah tahapan untuk pengumpulan data 

berupa informasi dari alat tersebut setelah dilakukannya uji coba 

pada tahap pengujian sistem, bila terdapat permasalahan error 

pada program maupun modul komponennya, maka akan 

dilakukan perbaikan untuk menghasilkan suatu sistem yang 

secara keseluruhan bisa berjalan sesuai yang diharapkan. 

6. Penyusunan Laporan 

Pada tahap ini adalah penyusunan laporan setelah semua 

kegiatan selesai dilakukan, kemudian isi dari laporan tersebut 

adalah mengenai data - data yang telah didapatkan dari 

pembelajaran materi, analisis perancangan, implementasi sampai 

ke tahap pengujian alatnya secara keseluruhan serta dilakukan 

perbaikan pada sistem jika ditemukannya permasalahan error 

pada bagian program ataupun dari modul-modul komponennya. 
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H. Jadwal Penelitian 

Dalam jadwal waktu penelitian yang dilakukan dihitung dengan 

satuan bulanan dapat di lihat uraiannya pada tabel 1.1. 

Tabel 1.1. Jadwal Penelitian 

NO Kegiatan 

Bulan Ke -  

1 2 3 4 5 
6 

1. Studi Literatur      
 

2. Analisa dan Perancangan      
 

3. Implementasi      
 

4. Pengujian Sistem      
 

5. Perbaikan Sistem      
 

6. Penyusunan Laporan      

 

 

I. Sistematika Penulisan Laporan 

Sistematika penulisan pada laporan ini terbagi menjadi lima bab 

diantaranya sebagai berikut : 

Bab I : Pendahuluan 

 Bab ini berisi penjelasan mengenai latar belakang, 

identifikasi masalah, pembatasan masalah, perumusan masalah, 

tujuan penelitian, manfaat penelitian dan sistematika penulisan. 

Bab II : Tinjauan Pustaka  

Pada bab ini menjelaskan mengenai pengetahuan teori-

teori yang berhubungan dengan ESP8266, modul GPS, relay, 
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sensor SW420 dan perangkat smartphone yang digunakan untuk 

menunjang dalam pembuatan laporan penelitian ini. 

Bab III : Perancangan Sistem 

Bab yang berisi tentang perancangan atau gambaran 

desain dari sistem perangkat keras dan perangkat lunak serta 

pada bab ini membahas perencanaan uji coba dari alat tersebut. 

Bab IV : Implementasi dan Pembahasan 

Pada bagian bab ini membahas mengenai pengujian 

sistem dari tahapan – tahapan yang telah dilakukan serta 

pembahasan dari hasil perancangan alat yang telah dibuat. 

Bab V : Penutup 

Pada bagian bab penutup ini berisi kesimpulan dan  saran 

dari hasil penelitian yang telah dilakukan, sehingga hasil 

penelitian tersebut dapat dikembangkan lagi oleh peneliti 

selanjutnya.  
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