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MOTTO 

 

 

“Manusia yang beruntung itu bukan yang punya segalanya tetapi yang 

mensyukuri apa yang dia miliki.” 

(Resa Tri Firmansyah) 
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ABSTRAK 

 

Resa Tri Firmansyah : Rancang Bangun Motor Lift pada mesin Rotary Drum 

Filter 3M. 

Skripsi, Program Studi Teknik Mesin, Fakultas Teknik, Universitas Nusantara 

PGRI Kediri, 2022. 

Perkembangan potensi disektor perikanan hias air tawar terutama ikan koi 

(cyprinus carpio). Yang memiliki keindahan terhadap corak tubuh dan warnanya 

yang menjadikan daya tarik oleh sebagian lapisan masyarakat. Hal ini menjadikan 

budidaya ikan koi cukup potensial untuk dikembangkan diindonesia, Dalam 

budidaya ikan koi memiliki tantangan tersendiri dimana turunya kualitas 

lingkungan dari sisa-sisa pakan dan kotoran yang disebabkan ikan dan tumbuhan 

yang telah mati berpotensi meningkatkan penyakit, virus dan jamur, akibat 

buruknya pengelolaan kebersihan kualitas air dikolam. Kondisi tersebut perlu 

perhatian khusus sekaligus upaya penyelesaian masalah dalam rangka peningkatan 

kebersihan air kolam. Rotary Drum Filter  adalah alat filterisasi air yang biasa di 

gunakan pada budidaya ikan koi. Alat ini bekerja dengan drum filter yang diputar 

motor listrik untuk menyaring kotoran yang berada dikolam dan tidak terlarut air. 

Alat meringankan pekerjaan pembudidaya ikan koi agar mendapatkan hasil 

maksimal, efektif dan efisien, serta meningkatkan kualitas produk. Berdasarkan 

hasil rata-rata pengangkatan dengan beban mesin 64.2kg dan ketinggian 8.9cm 

dengan waktu 46detik. Menggunakan motor gearbox 12v dan ulir M10 dengan 

rangka besi kanal U mampu mengangkat mesin RDF daya motor gearbox yang 

dihasilkan 0.029HP dan membantu pembudidaya melakukan pembersihan kotoran 

kasar yang terdapat pada media filter dengan praktis dan efisien sehingga 

menghemat waktu dan tenaga 

Kata Kunci : Dongkrak Elektrik, Ikan Koi, Motor Lift, Rotary Drum Filter 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Perkembangan potensi disektor perikanan ikan hias airtawar terutama 

ikan koi (cyprinus carpio). Yang memiliki keindahan terhadap corak tubuh dan 

warnanya ikan yang dapat menjadikan daya tarik oleh sebagian kalangan 

lapisan masyarakat. Hal ini menjadikan budidaya ikan koi cukup potensial 

untuk dikembangkan di Indonesia sehingga mampu mengangkat perokonomian 

di masyarakat khusus di daerah dusun. Surowono desa. Canggu kec. Badas kab. 

Kediri. Sekaligus mampu peyerapan tenaga kerja. Sebagai sentra budidaya ikan 

koi yang telah memiliki pasar yang cukup luas menjadikan salah satu komoditas 

seperti perikanan air tawar yang mampu menyumbang devisa negara dalam 

skala cukup besar. Ekspor ikan hias memiliki kecenderungan meningkat dari 

tahun-ketahun dengan memiliki nilai dan sekitar puluhan juta ikan hias di 

ekspor kemancanegara setiap bulanya. Perdagangan ikan hias didunia mencapai 

1.600 jenis dan sekitar 46% (750 jenis) berasal dari air tawar. Salah satu ikan 

hias airtawar yang banyak dibudidayakan adalah ikan koi (Cyprinus carpio). 

Nilai ekspor ikan koi indonesia terus mengalami peningkatan yaitu ditahun 

2010 nilai ekspor sekitar 12 juta dolar meningkat jadi 20 juta dolar AS ditahun 

2011 dan nilai ekspor ikan koi telah dan pada tahun 2016 mencapai 65 juta 

dolar. Peningkatan pasar tehadap ikan koi memacu pembudidaya ikan koi untuk 

meningkatkan usaha budidayanya (Yanuhar et al., 2019). 

 



 

 

Habitat ikan sendiri yaitu didaerah beriklim sedang dan hidup di perairan 

air tawar, akan tetapi ikan koi masih dapat hidup pada air dengan tingkat 

salinitas 10ppt, ph air antara 6,5-8,0 dan suhu air 20˚C-30˚C. Media 

pembudidayaan ikan koi sangat beragam seperti akuarium, bak semen, tambak 

tanah dan bak fiber (Damayanti et al., 2021). Dalam budidaya ikan koi 

(Cyprinus Carpio) memiliki tantangan tersendiri dimana turunya kualitas 

lingkungan yang diakibatkan pencemaran terhadap air baik dari kotoran sisa-

sisa pakan ikan dan kotoran yang disebabkan oleh ikan dan tumbuhan-

tumbuhan yang telah mati yang dapat berpotensi meningkatkakn serangan 

penyakit, virus dan jamur pada ikan koi, akibat buruknya pengelolaan 

kebersihan terhadap kualitas air dikolam. Kondisi tersebut perlu mendapatkan 

perhatian khusus sekaligus upaya penyelesaian masalah dalam rangka 

peningkatan kebersihan kualitas air pada kolam budidaya ikan koi.   

Meskipun jarang sekali ada diindonesia penggunaan mesin Rotary Drum 

Filter dikalangan penghobi atau pun pembudidaya dikarenakan harga mesin 

Rotary Drum Filter yang sangat mahal hingga puluhan juta dan sulit didapat 

dikarenakan harus di datangkan dari luar negeri (import) dan besarnya biaya 

pengiriman mesin yang cukup mahal. Mengigat juga banyaknya pembudidaya 

ikan koi kelas kecil sampai menengah, dengan adanya mesin Rotary Drum 

Filter 3M (Murah, Memriah, Merakyat) ini dapat menjadi solusi bagi 

pembudidaya kelas kecil menengah yang terkendala oleh biaya mesin yang 

mahal dengan tanpa menghilangkan fungsi dan kualitas dengan harga yang 

terjangkau. 



 

 

Rotary Drum Filter 3M (Murah, Meriah, Merakyat) adalah alat filterisas i 

air pada umumnya yang biasa di gunakan pada budidaya ikan koi pada 

umumnya. Alat ini bekerja dengan sistem drum filter yang diputar dengan 

motor listrik untuk menyaring kotoran-kotoran yang berada di kolam dan tidak 

terlarut dengan air. Air kolam yang masuk kedalam mesin drum filter akan 

tersaring mulai dari kotoran padat hinggan kotoran halus, hanya saja air yang 

bisa melewati filter dan filter akan dibersihkan oleh suprayer pembersih secara 

otomatis untuk membuang kotoran halus yang tertahan di filter. Namun terdapat 

kendala pada kotoran padat seperti daun-daunan, rumput, batu krikil dan pasir 

yang masuk kedalam kolam dan masuk kedalam filter dan tertahan di filter 

karena kotoran tidak bisa terangkat drum filter dan diperlukannya pembuangan 

secara manual. Proses pembuangan kotoran padat juga tergolong rumit, namun 

pembuangan secara manual lebih rumit dan memiliki kekurangan yang masih 

menggunakan tenaga manusia pun relatif memakan waktu dan tenaga. Perlu 

dilakukanya penellitian yang selanjutnya, dengan proses pembuangan kotoran 

padat mengguakan mekanisme “ Rancang Bangun Motor Lift Sistem Ulir 

Pada Mesin Rotary Drum Filter 3M” dengan cara mengangkat mesin sehingga 

mendapatkan kemiringan tertentu untuk mempermudah pembuangan kotoran 

padat yang sudah tersaring di drum filter, selanjutnya kotoran akan terbuang 

secara otomatis mengikuti kemiringan sehingga tidak perlu dilakukanya 

pembuangan kotoran padat secara manual diharapkan dapat menjadikan alat 

yang lebih efisien. 

 

 



 

 

B. Batasan Masalah 

Pada penyusunan Proposal Skripsi ini, penulis hanya membahas tetang 

perancangan motor lift sistem ulir agar tujuan penulisan sesuai yang 

diharapkan serta terarah , maka  penulis membatasi permasalahan yang akan 

di bahas sebagai berikut: 

1. Penelitian ini hanya melakukan perancangan motor lift untuk mesin 

Rotary Drum Filter dengan kapasitas kolam 3Meter x 3Meter x 1Meter. 

2. Perancangan ini hanya berfokus pada kebutuhan pengangkatan mesin 

Rotary Drum Filter. 

C. Rumusan Masalah 

Dari latar belakang yang diuraikan diatas maka dapat dibuat rumusan 

masalah yaitu:  

1. Bagaimana mengetahui cara kerja alat motor lift pada mesin Rotary 

Drum Filter dengan kapasitas kolam 3Meter x 3Meter x 1Meter. 

2. Bagaimana mengetahui ketinggian yang dibutuhkan untuk mengangka t 

beban mesin Rotary Drum Filter. 

D. Tujuan Perancangan 

Berdasarkan permasalahan yang di paparkan di atas maka penelit ian 

ini bertujuan untuk: 

1. Mengetahui pengankatan mesin Rotary Drum Filter supaya 

mempermudah pembuangan kotoran yang berada di dalam drum filter. 

2. Mengetahui ketinggian motor lift yang dibutuhkan untuk pengangkatan 

pada mesin Rotary Drum Filter. 



 

 

E. Manfaat Perancangan 

Penelitian ini memiliki manfaat sebagai berikut: 

1. Akademisi 

a. Pengembangan ide kreativitas untuk melakukan inovasi pada alat 

Rotary Drum Filter agar menghasilkan alat yang lebih baik. 

b. Sebagai penerapan teori yang telah diterima selama di bangku 

perkuliahan. 

2. Praktisi 

a. Sebagai alat tepat guna yang berguna bagi masyarakat dan komoditi 

pembudidaya ikan hias air tawar. 

b.  Modifikasi yang perlu dikembangkan pada alat RDF agar lebih baik 

dikemudian hari. 

c. Sebagai rekomendasi bagi masyarakat menjadikan alat yang sudah 

dikembangkan mampu membantu pembudidaya dan penghobi ikan 

hias. 
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