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ABSTRAK 

 

Moh. Maulana Fajar Sodik : Perancangan Alat Pelontar Pakan Ikan Otomatis 

Skala UMKM, Skripsi, Teknik Mesin, Teknik, UNP Kediri, 2022. 

 

Perancangan alat pelontar pakan ikan ini dilatar belakangi oleh 

permasalahan pada para pembudidaya ikan kelas UMKM untuk proses penaburan 

pakan ikannya. Proses penaburan pakan ikan yang masih manual mengakibatkan 

pembudidaya ikan kelas UMKM kesulitan dalam mengatur jadwal pemberian 

pakan mereka. Hal itu dikarenakan kebanyakan pembudidaya UMKM hanya 

menjadikan budidaya ikan sebagai pekerjaan sampingan yang mana mereka 

mempunyai pekerjaan utama yang lain. Tujuan perancangan alat pelontar pakan 

ikan otomatis tersebut tentunya untuk mengatasi permasalahan pembudidaya 

tersebut sehingga tercipta sebuah racangan alat pelontar pakan ikan yang bekerja 

secara otomatis yang dapat diatur sesuai jadwal pemberian pakan ikan yang 

dibutuhkan. Sehingga para pembudidaya tidak perlu khawatir pada saat 

meninggalkan ikan ketika bekerja. Hasil dari perancangan alat tersebut adalah 

terciptanya sebuah alat pelontar pakan ikan otomatis yang mempunyai dimensi P x 

L x T = 40 x 40x 50 yang menggunakan bahan baku besi hollow sebagai rangaka 

utamanya. Alat tersebut menggunakan sistem sentrifugasi yang terletak pada desain 

wadah pelontar yang dapat melontarkan pakan sejauh maksimal 3 meter. Wadah 

pelontar digerakkan oleh motor AC 100 watt dengan Rpm maksimal 8000 yang 

dapat diatur menggunakan dimmer untuk menentukann jarak pelontaran pakan ikan 

tersebut. Alat tersebut juga dilengkapi dengan controller yang terdiri dari beberapa 

rangkaian yaitu, swicth time control yang berfungsi untuk saklar penyalaan alat 

yang dapat diatur sesuai waktu yang dibutuhkan. Yang kedua ada relay delay timer 

yang berfungsi sebagai pemutus arus yang dapat diatur untuk mematikan switch 

sesuai rentang waktu yang dibutuhkan untuk mengatur jumlah pakan yang keluar 

dalam satu kali alat bekerja. 

 

Kata Kunci : Alat Pelontar Pakan Ikan, Otomatis, UMKM, Pembudidaya Ikan. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang  

Pemberian pakan ikan adalah salah satu hal penting dalam pembudidayaan 

ikan. Sayangnya pada saat ini sistem pemberian pakan ikan umumnya masih 

sangat bergantung pada sumber daya manusia dan untuk pemberiannya 

dilakukan secara manual. Pemberian pakan dilakukan secara sederhana yaitu 

menyebar pakan ikan dengan tangan langsung ke arah kolam ikan. Sehingga hal 

ini akan menyebabkan lamanya pemberian pakan pada ikan bila seorang petani 

tersebut mempunyai lahan kolam yang banyak. Apalagi jika seorang petani ikan 

tersebut lupa atau terlambat dalam memberi pakan ikan, maka juga akan 

menyebabkan tidak teraturnya jadwal pemberian pakan ikan.  

Metode pemberian pakan yang terbaik yaitu dengan menabur pakan dengan 

rata dan tersebar diseluruh permukaan kolam. Jika pemberian pakan tidak 

teratur, maka akan berdampak pada pertumbuhan ikan yang menjadi kurang 

maksimal dan disaat panen nantinya ukuran ikan menjadi tidak setara antara satu 

dengan yang lain. Untuk pelaku UMKM para pembudidaya ikan di desa 

kebanyakan hanyalah untuk pekerjaan sampingan. Misalkan mayoritas 

pekerjaan utama mereka di desa adalah petani ataupun kuli bangunan. Tentunya 

meraka tidak punya waktu untuk memberi pakan ikan secara rutin dan tepat 

waktu sesuai jam makan ikan tersebut. Sebenarnya sudah ada alat pemberi pakan 

ikan otomatis yang beredar, namun mahalnya harga alat yang susah dijangkau 
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oleh kalangan pembudidaya pada sektor UMKM. Hal tersebut dapat diatasi 

jika ada sebuah alat pelontar pakan ikan otomatis skala mikro dengan konstruksi 

yang sederhana sehingga harganya dapat dijangkau oleh masyarakat tingkat 

UMKM. 

Ikan merupakan suatu kebutuhan masyarakat dalam sehari-hari. Ikan yang 

di jual di pasaran ada berasal dari laut dan juga dari tambak pembudidaya ikan 

yang selama ini kita lihat para pembudidaya ikan pada tambak dalam hal 

pemberian pakan ikan di lakukan masi dengan cara biasa yaitu dengan 

menggunakan tangan pada jadwal waktu tertentu, sehingga dalam proses 

pemberian pakan dibutuhkan banyak luangan waktu untuk dapat memberi pakan 

ikan sesuai jadwalnya. Untuk dapat memudahkan dalam hal pemberian pakan 

ikan, maka di perlukan sebuah alat bantu pemberian pakan ikan secara otomatis. 

Agar yang pertumbuhan lebih baik, di perlukan pakan yang berkualitas dan 

jumlah yang memadai serta liangkungan yang baik. Pakan yang di mamfaatkan 

ikan pertama - tama di gunakan untuk merawat tubuh dan memperbaiki organ-

organ tubuh yang rusak, seperti menggerakkan jantung dan usus, berenang, 

penyembuhan organ yang luka. Setelah itu baru kelebihan makanan yang tersisa 

yang digunakan untuk pertumbuhan. Pada budidaya Intensif peranan pakan 

sangat penting karena sebagian besar biaya operasional di gunaka untuk 

pembelian pakan. Pengelolaan pemberian pakan dalam budidaya ikan pada 

dasarnya dilakukan untuk menumbukan ikan dengan menggunakan biaya pakan. 

Ikan yang berkualitas dipengaruhi oleh pemilihan pakan yang berkualitas, 

penentuan jumlah yang memcukupin dan cara pemberian pakan yang tepat. 
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Sebagai pengganti pakan alami, pakan buatan harus memiliki kandungan gisi 

lengkap.  

B. Rumusan Masalah 

Berdasarkan uraian latar belakang diatas maka dapat dirumuskan 

peermasalahannya, yaitu ; 

1. Bagaimana desain alat pelontar pakan ikan otomatis skala UMKM dengan 

jarak pelontaran maksimal radius 3 meter menggunakan mikrokontroler? 

2. Bagaimana membuat alat pelontar pakan ikan otomatis skala UMKM dengan 

jarak pelontaran maksimal radius 3 meter menggunakan mikrokontroler? 

C. Batasan Masalah 

Agar pembahasan tidak menjadi terlalu jauh, maka diperlukannya batasan 

batasan dalam perancangan alat pelontar pakan ikan, yaitu ; 

1. Desain dari alat pelontar pakan ikan otomatis skala UMKM menggunakan 

mikrokontroler. 

2. Jarak pelontaran maksimal yang dapat dijangkau adalah 3 meter. 

D. Tujuan 

 Adapun tujuan dari dilakukanya perancangan alat tersebut, yaitu ; 

1. Membuat desain alat pelontar pakan ikan otomatis skala UMKM dengan 

jarak pelontaran maksimal radius 3 meter menggunakan mikrokontroler 

2. Membuat alat pelontar pakan ikan otomatis skala UMKM dengan jarak 

pelontaran maksimal radius 3 meter menggunakan mikrokontroler 
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E. Manfaat Penelitian 

1. Manfaat Teoritis 

Hasil dari penelitian ini diharapkan dapat bermanfaat khususnya untuk 

pengembangan ilmu teknik sebagai sumber bacaan atau referensi yang dapat 

dijadikan informasi teoritis dan empiris pada pihak – pihak yang akan melakukan 

penelitian lebih lanjut mengenai proses rancang bangun dan praktek penerapannya 

pada kehidupan sehari – hari. 

2. Manfaat Praktis 

Secara umum penelitian ini diharapkan dapat memberikan manfaat bagi para 

pembudidaya ikan dalam proses penaburan pakan. 

  


