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ABSTRAK 

Enrile Bayu Rismawan.  Rancang Bangun Alat Pemeras Kelapa Sistem Semi 

Otomatis Kapasitas 20 Kg/Jam 

    Pohon kelapa kelapa sering dijuluki pohon surga karena dari setiap bagian 

tanamannya dapat dimanfaatkan untuk memenuhi sebagain kebutuhan kehidupan 

manusia. Habitat paling dominan adalah kawasan pantai hingga ketinggian 600m dari 

permukaan laut, oleh karenanya mudah ditemukan diseluruh wilayah Indonesia. 

Setelah melakukan pengamatan dan data pengumpulan di berbagai pelaku usaha jasa 

pemeras kelapa dan pelaku usaha yang menggunakan mesin pemeras kelapa untuk 

diambil santannya mereka mengeluh besarnya biaya yang dikeluarkan setiap bulanya 

untuk membeli bahan bakar minyak untuk menghidupkan mesin motor bakar, setiap 

bulan mereka rata rata menghabiskan 300 ribu untuk membeli bahan bakarnya itu pun 

belum belum termasuk biaya perawatanya, selain itu biaya perawatan motor bakar juga 

lebih banyak dibanding dengan motor listrik pelanggan mereka juga mengeluhkan 

waktu dan tenaga terbuang untuk memeras santan secara manual. Dari latar belakang 

tersebut maka tercetuslah ide untuk membuat alat yang bertema alat pemarut dan 

pemeras kelapa sistem semi otomatis kapasitas 20 kg/jam  dengan daya yang rendah 

dan terjangkau bagi semua kalangan tetap bisa menampung beban kapasitas pemarutan 

yang cukup banyak. Mesin pemeras santan dirancang dan dibuat dengan ulir sebagai 

alat pemerasnya. Berdasarkan uji coba pada alat pemeras kelapa didapat beberapa data 

yaitu : Hasil perancangan pemeras kelapa kapasitas 20 kg  membutuhkan waktu sekitar 

60 menit, jadi setiap 1 kg kelapa membutuhkan waktu sekitar 3 menit.  

Kata kunci : kelapa, motor, mesin pemeras 
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BAB 1 

PENDAHULUAN  

A. Latar Belakang  

        Pohon kelapa  sering dijuluki Pohon Surga  karena dari setiap bagian 

tanamannya dapat dimanfaatkan untuk memenuhi sebagian kebutuhan kehidupan 

manusia. Habitat paling dominan adalah kawasan pantai hingga ketinggian 600m 

dari permukaan laut, oleh karenanya mudah ditemukan di seluruh wilayah 

Indonesia. Disamping dapat memberikan devisa bagi negara, pohon kelapa juga 

merupakan mata pencarian jutaan petani yang mampu memberi kehidupan untuk 

keluarganya (Bahtiar, 2012).  

      Indonesia merupakan salah satu negara Agrarian sebagian besar penduduknya 

hidup dari hasil perkebunan. Dalam mengolah hasil perkebunan agar dapat 

dimanfaatkan untuk kesejahteraan kehidupan masyarakat masih melakukan 

dengan cara yang tradisional atau konvensional dan kurang efisien. Sering kali 

masyarakat memeras santan dengan menggunakan manual untuk memenuhi 

kebutuhan yang banyak (Sarawani, 2017). 

       Dalam perkembangan banyak ditemukan mesin pengolah kelapa dipasaran, 

mulai dari pemarut kelapa hingga pemeras santan. Akan tetapi alat – alat itu dijual 

terpisah sehingga tetap saat pengolahan tetap kurang efisien ada juga pemarut dan 

pemeras santan yang sudah digabungkan, tapi alat tersebut memiliki ukuran yang 

besar dan juga harga relatif mahal. Dari permasalahan tersebut maka perlu 

dilakukan perancangan mesin pemarut kelapa dan pemeras dengan desain yang 

berbeda, Oleh karena itu dalam kesempatan ini perlu dibuat alat pemeras yang lain 
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yang lebih efisien dan mudah digunakan, dimana kontruksi mesin lebih sederhana 

bila dibanding dengan mesin pemeras kelapa yang sebelumnya telah dibuat dan 

beredar dipasaran. Dalam kesempatan perancangan ini, kami perlu dilakukannya 

suatu pengembangan mesin pemarut kelapa dengan penggerak motor 1hp dengan 

dimensi alat pemeras yang ideal dan mudah dibuat (Gundara & Riyadi, 2017) 

      Setelah melakukan pengamatan dan data pengumpulan data di berbagai pelaku 

usaha jasa pemeras kelapa dan pelaku usaha yang menggunakan mesin pemeras 

kelapa untuk diambil santannya mereka mengeluh besarnya biaya yang 

dikeluarkan setiap bulannya untuk membeli bahan bakar minyak untuk 

menghidupkan mesin motor bakar, setiap bulan  mereka rata – rata menghabiskan 

300 ribu untuk membeli bahan bakarnya saja itupun belum termasuk biaya untuk 

perawatannya. Selain itu biaya perawatan motor bakar jika dihitung juga lebih 

banyak dibanding dengan motor listrik pelanggan mereka juga mengeluhkan 

waktu dan tenaga yang terbuang untuk memeras santannya secara manual. Dari 

latar belakang tersebut maka tercetuslah ide untuk membuat alat yang bertema alat 

pemarut dan pemeras kelapa bersistem Semi Otomatis kapasitas 20kg/jam dengan 

daya yang rendah dan cukup terjangkau bagi semua kalangan tetapi bisa 

menampung beban kapasitas pemarutan yang cukup banyak. 

     Berdasarkan latar belakang diatas dirasa perlu dilakukannya suatu kajian 

khususnya untuk perancangan mesin pemeras kelapa dengan kapasitas 20 kg/jam 

ini. Sehingga perancangan tersebut yaitu “Rancang Bangun Alat Pemeras 

Kelapa Semi Otomatis Kapasitas 20 kg/jam” 



 
 

3 
 

B. Batasan Masalah  

Batasan-batasan dari perancangan ini adalah 

1. Membuat desain alat pemeras kelapa dengan sistem semi otomatis yang ideal 

dan mudah dioperasikan 

2. Hanya Merancang alat pemeras kelapa  untuk kapasitas 20 kg/jam 

3. Mesin pemeras ini hanya menggunakan penggerak motor listrik tidak 

menggunakan motor bensin 

C. Rumusan Masalah  

Berdasarkan Latar Belakang diatas, maka akan diperoleh suatu rumusan 

masalah. Rumusan masalah dalam perancangan ini adalah: 

Bagaimana cara mendesain dan membuat pemeras kelapa untuk kapasitas 20 

kg/jam?  

D. Tujuan Perancangan 

Berdasarkan rumusan masalah diatas maka diperoleh tujuan dari perancangan ini 

adalah:  

 Untuk mengetahui cara mendesain dan membuat alat pemeras kelapa untuk 

kapasitas 20 kg/jam 

 

E. Manfaat Perancangan 

     Manfaat dan kegunaan perancangan ini adalah : 

1. Akademisi 

a. Memberikan referensi baru bagi mahasiswa terutama teknik mesin 



 
 

4 
 

b. Meningkatkan kreativitas dan inovasi dalam perancangan alat pembuatan 

mesin pemeras kelapa 

c. Menerapkan secara nyata ilmu yang didapatkan dalam bidang teknik mesin 

selama kegiatan perkuliahan  

2. Praktisi  

a. Sebagai alat teknologi tepat guna yang membantu masyarakat dalam 

mengolah komoditi pertanian berbahan dasar kelapa 

b. Mempermudah masyarakat dalam mengolah kelapa yang diperas menjadi 

santan 
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