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ABSTRAK 

 

Lutfi Andri Saputro : Rancang  Bangun Impeler Pelontar Pakan Ikan Sistem 

Rotari Dengan Pemanfaatan Teknologi 3d Printing 

Skripsi, Program Studi Teknik Mesin, Fakultas Teknik, Universitas Nusantara 

PGRI Kediri, 2022. 

 

Kata Kunci : Budidaya Ikan, Pelontar, Otomatis, Lontaran. 

 

Indonesia merupakan  Negara yang mempunyai beranekaragam kekayaan 

hayati. Salah satu sektor yang banyak berkembang adalah proses budidaya ikan 

konsumsi. Dimasa ini proses budidaya ikan masih dilakukan dengan cara 

tradisional, dan proses budidaya dengan cara tradisional memiliki beberapa 

kekurangan. Seiring perkembagan jaman terdapat 2 metode pemberian pakan 

yaitu pemberian pakan tradisional dan modern, dan kebanyakan sekarang 

pembudidaya ikan menerapkan metode  pemberian pakan menggunakan cara 

modern dengan menerapkan alat pelontar pakan ikan otomatis.  Alat pelontar 

pakan ikan otomatis dipasaran  terdapat beragam jenis pelontar pakan ikan yang 

digunakan.  Semua jenis pelontar pakan ikan tidak bisa diaplikasikan ke semua 

kolam ikan, kebanyakan yang digunakan adalah pelontar jenis blower. Akan 

tetapi, pelontar jenis blower memiliki beberapa kekurangan, salah satunya adalah 

daya sebar pakan ikan.  Karena, alat akan diaplikasikan untuk kolam lele dan di 

kolam yang cukup luas, maka penulis melakukan perancangan pelontar pakan 

ikan dengan menggunakan impeler pelontar pakan sistem rotari dengan 4 lubang 

pada setiap sisinya dan lubang tersebut  di inovasikan dengan sudut tertentu. Hasil 

yang didapatkan dari perancangan ini adalah impeler pelontar pakan ikan jenis 

rotari yang digerakkan menggunakan motor DC 12000 rpm, didapatkan hasil jarak 

maksimal  lontaran pakan ikan mencapai 13 m serta kecepatan pengeluaran pakan 

ikan yaitu sebesar           .  
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BAB I  

PENDAHULUAN 

 

A Latar Belakang Masalah 

Indonesia merupakan salah satu Negara di asia tenggara yang banyak 

mempunyai keaneka ragaman hayati. Karena hal tersebut, Indonesia 

menempati urutan kedua sebagai negara yang memiliki banyak 

keanekaragaman hayati. Keanekaragaman yang dimiliki dari sektor perikanan 

yang mempunyai 2000 jenis spesies ikan yang ada di wilayah perairan 

Indonesia dengan beragam jenis ikan antara lain: Ikan air laut, tawar, dan 

payau (Sutiani, 2020) . Salah satu potensi ikan yang cukup banyak 

berkembang di Indonesia sendiri berasal dari sektor ikan air tawar untuk 

kebutuhan konsumsi. Dan salah satu daerah penghasil budidaya perikanan air 

tawar yaitu di Kabupaten Kediri, Jawa Timur. Hal tersebut dibuktikan dari 

data pemerintah Kabupaten Kediri, yang mengungkapkan bahwa ada 

sedikitnya 124 desa yang berada didaerah Kabupaten Kediri sebagai produsen 

di sektor perikanan, dari total jumlah 343 desa yang berada di 26 kecamatan. 

Kegiatan perikanan sendiri beroperasi pada sektor usaha pembenihan ikan, 

budidadaya ikan konsumsi dan budidaya ikan hias. Kemudian untuk ikan 

konsumsi sendiri komuditas yang banyak dibudidayakan yaitu ikan lele, 

gurame, dan nila (Lisanty, 2020). 

  Pada saat ini budidaya ikan yang dilakukan oleh para pembudidaya 

ikan kebanyakan masih menggunakan cara tradisional. Budidaya dengan cara 

tradisional metode pemberian pakannya masih menggunakan bantuan 
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manusia, yang mana proses pemberian pakannya dengan cara menaburkan 

pakan ke area kolam. Dari metode tersebut terkadang pakan yang diberikan 

tidak sama dengan takaran yang dianjurkan serta waktu pemberian pakannya 

tidak bisa tepat waktu. Sehingga berakibat pakan yang diberikan kebanyakan 

dan otomatis anggaran yang dikeluarkan akan meningkat, disisi lain ikan juga 

menjadi gemuk dan tidak dianjurkan untuk ikan konsumsi. Dari hal tersebut 

dapat dikatakan budidaya dengan cara tradisional kurang efisien, terutama 

dari metode pemberian pakan pada budidaya ikan tradisional (Herliabriyana , 

2019). 

Seiring dengan perkembangan jaman yang ada, terdapat 2 metode 

pemberian pakan ikan yang berkembang yaitu pemberian pakan secara 

tradisional dan pemberian pakan secara modern. Dan yang saat ini banyak 

dikembangkan yaitu metode pemberian pakan secara modern, yang mana 

menggunakan bantuan alat pemberi pakan ikan secara otomatis. Metode 

pemberian pakan otomatis sendiri merupakan sebuah penelitian bersifat 

berkesinambungan yang mana sebelumnya pernah dikembangkan oleh 

institusi perguruan tinggi yang berbeda serta penamaan yang digunakan 

beragam pula. Kebanyakan metode pemberian pakan yakni mesin yang 

menggunakan otomasi yang diaplikasikan untuk proses dari pemberian pakan 

di kolam ikan secara otomatis dengan bantuan teknologi yang ada (Witono, 

2017). 

Kemudian setelah dilakukan kegiatan observasi di Desa Bangkok 

Kecamatan Gurah Kabupaten Kediri terdapat sebuah kelompok pembudidaya 

ikan lele konsumsi yang memiliki nama kelompok POKDAKAN Sumber 
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Rejeki. Dari observasi tersebut ditemukan informasi bahwasanya para 

pembudidaya memiliki permasalahan dari proses pemberian pakan yang 

dilakukan secara tradisional yaitu menggunakan bantuan manusia. Dari 

permasalahan tersebut penulis akan menerapkan alat pemberi pakan ikan 

otomatis. 

Saat proses budidaya ikan yang menggunakan sistem otomatis di 

berbagai negara-negara maju, terdapat bermacam-macam model mekanis 

yang digunakan saat pemberian pakan ikan secara otomatis antara lain 

menerapkan model screw conveyor, katup elektromagnetik, pelontar tipe 

sentrifugal, feed hopper, dan lain-lain. Dari semua model pelontar mekanis 

yang ada, tidak semua cocok untuk diaplikasikan ke semua jenis ikan. 

Metode pemberian pakan menggunakan blower merupakan metode yang 

cukup banyak digunakan untuk melontarkan pakan lebih jauh dengan cara 

didorong. Dari metode tersebut memerlukan modifikasi khusus dalam setting 

sudut lemparan pakan agar jarak lontaran pakan bisa diatur (Alblitary, 2017). 

B Batasan Masalah 

Berdasarkan identifikasi permasalahan yang sudah dibahas diatas, 

untuk menghindari semakin luasnya permasalahan yang akan dibahas, maka 

perlu adanya pembatasan masalah, maka dalam permasalahan yang dibahas 

dibatasi oleh : 

1. Fokus dalam penelitian ini yaitu pada desain bentuk impeler pelontar 

pakan ikan yang akan diaplikasikan pada alat pelontar pakan ikan tenaga 

surya dengan sistem solar tracker berbasis microcontroller. 

2. Melakukan pembuatan impeler pelontar pakan ikan dengan 
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menggunakan teknologi 3D Printing dan akan diaplikasikan pada alat 

pelontar pakan ikan tenaga surya dengan sistem solar tracker berbasis 

microcontroller. 

3. Melakukan analisis kekuatan bahan impeler pelontar pakan yang sudah 

dibuat dan akan diaplikasikan pada alat pelontar pakan ikan tenaga surya 

dengan sistem solar tracker berbasis microcontroller. 

C Rumusan Masalah 

Dari hasil identifikasi permasalahan yang dibahas dan dari Batasan 

permasalahan dalam rancang bangun Impeler Pelontar Pakan Ikan Sistem 

Rotari Dengan Pemanfaatan Teknologi 3D Printing, dapat dihasilkan 

rumusan masalah sebagai berikut : 

1. Bagaimana desain impeler pelontar pakan ikan yang akan diaplikasikan 

pada alat pelontar pakan ikan tenaga surya dengan sistem solar tracker 

berbasis microcontroller ? 

2. Bagaimana bentuk impeler pelontar pakan ikan yang sudah dibuat 

dengan menggunakan teknologi 3D Printing untuk  diaplikasikan pada 

alat pelontar pakan ikan tenaga surya dengan sistem solar tracker 

berbasis microcontroller ? 

3. Bagaimana kekuatan bahan dari impeler pelontar pakan ikan yang sudah 

dibuat untuk diaplikasikan pada alat alat pelontar pakan ikan tenaga 

surya dengan sistem solar tracker berbasis microcontroller ?  

D Tujuan Perancangan 

Adapun tujuan dari dilakukanya perancangan alat tersebut yang akan 

dicapai dan diketahui dari rumusan masalah diatas adalah : 
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1. Untuk menghasilkan desain impeler pelontar pakan ikan yang akan 

diaplikasikan pada alat pelontar pakan ikan tenaga surya dengan sistem 

solar tracker berbasis microcontroller. 

2. Untuk membuat impeler pelontar pakan ikan dengan menggunakan 

bantuan teknologi 3D Printing  dan  diaplikasikan pada alat pelontar 

pakan ikan tenaga surya dengan sistem solar tracker berbasis 

microcontroller. 

3. Melakukan pengujian kekuatan bahan dari impeler pelontar pakan ikan 

yang sudah dibuat untuk diaplikasikan pada alat pelontar pakan ikan 

tenaga surya dengan sistem solar tracker berbasis microcontroller. 

E Manfaat Perancangan 

Dari penyusunan dan perancangan impeler pelontar pakan ikan 

diperoleh beberapa manfaat sebagai berikut : 

1. Mengasilkan desain impeler pelontar pakan agar sesuai dengan 

kebutuhan untuk diaplikasikan pada alat pelontar pakan ikan tenaga 

surya dengan sistem solar tracker berbasis microcontroller. 

2. Menerapkan teknologi terbaru yaitu 3D Printing untuk kebutuhan 

pembuatan peralatan teknik, khususnya desain alat custom. Seperti 

impeler pelontar pakan ikan yang diaplikasikan pada alat pelontar pakan 

ikan tenaga surya dengan sistem solar tracker berbasis microcontroller. 

3. Untuk mengetahui kekuatan bahan dari impeler yang sudah dibuat dan 

bisa dijadikan acuan untuk pengembangan impeler pelontar pakan ikan 

pada penelitian selanjutnya. 
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