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ABSTRAK 

 

MITA DWI RAHAYU.2024. ANALISA ALAT PEMBERI PAKAN IKAN GURAME 

OTOMATIS MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER ESP32 BERBASIS IoT-

TELEGRAM.  Tugas Akhir, D-III Teknik Elektronika, Fakultas Teknik dan Ilmu Komputer 

UNP Kediri. 

 

Teknologi ini merupakan sebuah perangkat pemberian pakan ikan yang memiliki 

kemudahan penggunaan serta membantu mengurangi beban kerja peternak ikan gurame. 

Dengan demikian, proses memberi pakan menjadi lebih praktis. Tujuan dari penelitian ini 

adalah: 1) Mengidentifikasi efektivitas alat pemberi pakan ikan gurame otomatis berdasarkan 

jarak penyebaran pakan yang dihasilkan dibandingkan dengan metode manual. 2)Mengevaluasi 

kinerja alat pemberi pakan ikan otomatis dengan membandingkan jumlah pakan yang dihasilkan 

dengan metode manual.. Metodologi penelitian ini mengadopsi pendekatan pengembangan 

yang terdiri dari lima tahap: analisis data (kuantitatif), hipotesis, pengujian, pengambilan 

keputusan, dan penyimpulan. Hasil dari pengujian berdasarkan jarak rata-rata penyebaran pakan 

sebesar 2,9225m untuk otomatis dan 2,97m untuk manual. Sedangkan berdasarkan massa pakan 

yang keluar sebesar 242,1 gram untuk otomatis dan 242,3 gram untuk manual. Alat ini 

mempunyai dua mode yaitu manual dan otomatis jadi rata-rata dari keduanya hampir sama 

namun, untuk manual peternak gurame harus menekan tombol on di web untuk mengaktifkan, 

sedangkan yang otomatis peternak gurame hanya perlu mengatur jam di web maka alat akan 

berjalan sesuai jam dan delay yang telah diatur. Hal ini menunjukkan bahwa alat pemberi pakan 

ikan gurame otomatis menggunakan mikrokontroler ESP32 berbasis IoT/Telegram. 

 

Kata Kunci: Pemberi Pakan Ikan Otomatis, ESP32, Web Server, IoT-Telegram. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 
A. Latar Belakang 

Pemberian makan ikan adalah aspek penting dalam budidaya ikan. Jika petani lupa atau 

terlambat memberi pakan, jadwal pemberian pakan menjadi tidak teratur. Metode terbaik 

adalah menaburkan pakan secara merata di seluruh permukaan kolam. Ketidakteraturan 

pemberian pakan dapat menghambat pertumbuhan ikan, sehingga saat panen ukuran ikan 

tidak seragam. Untuk hasil panen maksimal, pemberian pakan harus merata dan tepat waktu. 

Alat pemberi pakan ikan otomatis berbasis Arduino dapat menjadi solusi bagi petani ikan 

gurame untuk mengatasi masalah ini, meningkatkan efisiensi operasional, dan secara 

keseluruhan memperbaiki kualitas hidup serta kesejahteraan mereka. (Soekarta, Yapari, and 

Ackswan 2020). 

Menurut peneliti (Annisa Fithria Fauzi, Djoko Nursanto, and Umar Tsani Abdurrahman 

2022)   Ikan gurame adalah spesies ikan air tawar yang populer sebagai bahan makanan. 

Tradisionalnya, ikan ini diberi pakan berupa pelet tiga kali sehari pada pukul 07.00, 12.00, 

dan 17.00 WIB. Saat ini, pemberian pakan masih dilaksanakan secara manual, yang menjadi 

salah satu tantangan utama. Untuk mengatasi hal ini, penelitian ini mengusulkan 

perkembangan alat pemberi pakan otomatis berbasis Arduino yang mampu mengatur jumlah 

dan timer pemberian pakan secara otomatis. Metode percobaan digunakan untuk 

mengumpulkan data tentang kebutuhan pakan, kapasitas wadah pakan, dan kehandalan alat. 

Hasil penelitian menunjukkan bahwa alat ini dapat meningkatkan penjadwalan pemberian 

pakan, meningkatkan presisi dan efisiensi volume pakan, serta menyediakan pengaturan arus 

dan tegangan untuk menjaga keamanan penggunaan alat. 

Banyak yang sudah mengembangkan 'Alat Pemberi Pakan Ikan Otomatis'. Kedua jurnal 

tersebut mengulas alat pemberi pakan ikan otomatis berbasis Arduino. Namun, kelemahan 

dari keduanya adalah ketidakmampuan peternak untuk memonitor jadwal pemberian pakan 

secara remote. Kadang-kadang, peternak sibuk dengan tanggung jawab lain atau menghadapi 

masalah kesehatan. Dengan mempertimbangkan permasalahan ini, peneliti akan melakukan 

studi dengan judul "ANALISA ALAT PEMBERI PAKAN IKAN GURAME OTOMATIS 

MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER ESP32 BERBASIS IoT-TELEGRAM. 

Adanya alat tersebut dianggap dapat memberikan kemudahan kepada peternak dalam 

pemberian makan ikan yang sudah terjadwal dengan menggunakan sistem yang telah dibuat. 
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Perancangan alat ini, menggunakan mikrokontroller ESP 32 sebagai pusat kontrol dan 

program, singer dinamo motor mesin jahit untuk mengeluarkan pakan dari tempat 

penyimpanan pakan dan web server untuk memonitor operasi pemberian pakan. 

 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang telah disampaikan, rumusan masalah dalam penelitian 

ini adalah bagaimana penulis menganalisis efektivitas alat pemberi pakan ikan gurame 

otomatis yang memanfaatkan ESP32 berbasis IoT-Telegram. 

C. Pembatasan Masalah 

Untuk memfokuskan pembahasan, penelitian ini dibatasi pada pengembangan alat 

pemberi pakan ikan gurame otomatis yang menggunakan mikrokontroler ESP32 berbasis 

IoT-Telegram. Penelitian ini akan menekankan pada evaluasi jarak penyebaran pakan dan 

jumlah massa pakan yang dihasilkan. 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan pembatasan masalah yang telah dijelaskan, peneliti merumuskan masalah 

sebagai berikut:  

1. Bagaimana efektivitas alat pemberi pakan ikan gurame otomatis menggunakan 

mikrokontroler ESP32 berbasis IoT-Telegram dalam menentukan jarak penyebaran 

pakan dibandingkan dengan metode manual? 

2. Bagaimana efektivitas alat pemberi pakan ikan gurame otomatis yang menggunakan 

mikrokontroler ESP32 berbasis IoT-Telegram dalam menghasilkan massa pakan 

dibandingkan dengan metode manual? 

 

E. Tujuan Penelitian 

Tujuan dari penggunaan alat pemberi pakan ikan gurame otomatis berbasis 

mikrokontroler ESP32 dan IoT-Telegram meliputi: 

1. Melakukan pemantauan terhadap efektivitas alat dalam menyebar pakan ikan gurame 

berdasarkan jarak yang ditempuh, dibandingkan dengan metode manual. 

2. Mengevaluasi efektivitas alat dalam memberikan pakan ikan gurame berdasarkan 

jumlah pakan yang disalurkan, dibandingkan dengan pengaturan manual. 
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F. Manfaat Penelitian 

Berdasarkan tujuan penelitian tersebut, manfaat dari penelitian ini mencakup:  

1. Dapat mengenalkan teknologi baru pada peternak ikan gurame. 

2. Memberikan kemudahan kepada peternak dalam hal pemberian pakan ikan yang sudah 

terjadwal dengan menggunakan sistem yang telah dibuat.  

3. Dapat meningkatkan efisiensi waktu dan aktifitas kinerja peternak. 

 

G. Hipotesis 

Berdasarkan uraian latar belakang, hipotesis dalam penelitian ini dirumuskan sebagai 

berikut: 

1. Dengan mempertimbangkan jarak penyebaran pakan yang dihasilkan, diharapkan 

bahwa alat pemberi pakan ikan gurame otomatis akan sangat efisien dalam distribusi 

pakan jika dibandingkan dengan metode manual. 

2. Dengan mempertimbangkan jumlah massa pakan yang dihasilkan, diharapkan bahwa 

alat pemberi pakan ikan gurame otomatis akan lebih efektif dalam mengatur jumlah 

pakan yang disalurkan dibandingkan dengan metode manual.  
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