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ABSTRAK 

 
MOCH. ENGGIE SATRIAWAN : Perancangan Sistem Dynotest 

Berbasis Momen Inersia 

 

Perancangan system dynotest berbasis momen inersia ini di latar 

belakangi oleh permasalaham para mahasiswa Teknik mesin Universitas 

Nusantara PGRI Kediri saat melakukan praktikum fenomena dasar mesin, 

belumnya menggunakan alat dynotest yang berbasis momen inersia dan 

terintegrasi dengan computer sehingga siswa sulit memahami fenomena 

momen inersia pada ruang lingkup Teknik mesin. Tujuan perancangan 

sistem dynotest berbasis momen inersia yaitu untuk mengatasi 

permasalahan pada mahasiswa pada saat melakukan praktikum di lab 

Teknik mesin sehingga tercipta sebuah alat dynotest berbasis momen 

inersia. Hasil dari perancangan sistem dynontest berbasis momen inersia 

mempunyai ukuran dimensi rangka yaitu panjang 150cm, tinggi 100cm, 

lebar 100cm yang menggunakan bahan baku besi siku sebagai rangka 

utama. Alat tersebut menghasilkan momen inersia dari roller drum yang 

berputar power penggerak menggunakan engine Yamaha mio j 110 cc 

dengan rpm maksimal 10.000 yang dapat di atur menggunakan grip gas 

pada stang. Untuk menentukan suatu rpm alat ini di lengkapi dengan 

microcontroller arm cortex yang terdiri dari beberapa rangkaian sensor 

yaitu sensor kecepatan sudut,sensor dan sensor rpm. 

 
Kata Kunci : Roller Drum Inersia,Perancangan Sistem Sensor 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

 
Laboratorium Teknik Mesin digunakan sebagai pusat pembelajaran 

praktikum uji alat serta pembelajaran suaty experiman. Untuk itu sebagai 

mahasiswa diharapkan agar dapat menerapkan proses suatu materi 

pembelajaran praktikum dan penelitian pada mata kuliah secara langsung 

dengan alat yang telah disediakan pada lab teknik mesin, mahasiswa dapat 

mempelajari suatu alat dengan cara menguji alat secara langsung, lalu 

melakukan proses pengambilan data penelitian serta konsultasi. Dalam 

laboratorium ini terdapat dua sub praktikum yang disediakan berupa Motor 

Bakar dan Pendingin. Pada praktikum prestasi mesin merupakan kegiatan 

praktikum yang wajib di lakukan setiap mahasiswa yang menempuh 

program studi teknik mesin yang dengan matakuliah prasarat mekanika 

fluida, termodinamika, mekanika teknik dan perpindahan panas. Maka 

untuk alat yang tersedia di lab praktikum juga dapat menghambat adanya 

proses pembelajaran praktikum prestasi mesin jika dirasa masih kurang 

lengkap kegiatan praktikum akan berjalan dengan baik namun tidak 

ditentukan sebagaimana laboratoriumnya tetapi ditentukan oleh jumlah 

kecukupan fasilitas penunjang serta alat atau mesin penunjang uji praktikum 

supaya mahasiswa pada saat praktikum tidak kekurangan pengetahuan pada 

teori serta praktikum pada saat matkul tersebut. 
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Berdasar pada latar belakang yang telah di sampaikan di atas maka 

penulis merancang sebuah alat Dynotest Berbasis Momen Inersia. Momen 

inersia adalah kemampuan benda untuk mempertahankan posisinya. Benda 

tersebut bergerak rotasi. (Putri et al., n.d.2017) Ada bukti faktor dapat 

mempengarui hasil momen inersia yaitu faktor massa benda, faktor bentuk 

suatu benda, faktor letak titik putar, dan faktor jarak dari titik putar. Semakin 

besar momen inersia yang ada maka benda akan semakin sulit bergerak. 

Untuk mengetahui data dari tosi,daya serta seberapa detail momen inersia 

dari hasil pengujiann/praktikum oleh karena itu kami sebagai peneliti 

sekaligus perancang Sistem Dynotest Berbasis Momen Inersia bertujuan 

untuk merancang alat yang dapat menentukan momen inersia,torsi,daya 

pada sistem Dynotest kami yaitu dengan membuat sebuah Roller Drum 

yang bertujuan untuk menghasilkan putaran dari tarikan mesin agar 

memperoleh hasil momen inersia dari rotasi putaran seluruh kecepatan pada 

uji mesin kendaraan bermotor di Dynotes kami. Pada alat Dynotest kami 

rancang ada beberapa sensor yang di gunakan seperti sensor sudut, sensor 

rpm, micro controller, display sensor tersebut kami gunakan sebagai alat 

penunjang dan agar dapat membaca data pada saat alat dynotest kami 

operasikan. 

Dynotest merupakan sebuah alat yang digunakan untuk mengetahui 

performa pada motor kendaraan. (ARTIKELDynoPTSPTT, n.d.). Pada saat 

proses pengujian dapat diukur pada dynotest berbasis momen inersia adalah 

Rpm,Torque, Power. Pengujian Dynotest untuk membandingkan 
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dayanya. Padasaat proses pengujian dengan menggunakan Dynotest akan 

menggunakan sepeda motor roda 2 dengan bertenaga mesin matic 110 cc. 

Batasan masalah berdasarkan dari identifikasi permasalahan yang 

telah dibahas di latar belakang maka untuk menghindari semakin luasnya 

permasalahan yang telah dibahas,maka perlu adanya Batasan masalah dalam 

permasalahan yang dibahas di batasi oleh: 

1. Penelitian ini membahas   mekanisme   Perancangan   Sistem 

 

Dynotest berbasis Momen Inersia. 

 
2. Penelitian hanya fokus pada perancangan roller beserta 

sensor yang digunakan agar memproleh data yg maksimal. 

B. Rumusan Masalah 

 

Berdasarkan uraian dari batasan masalah di atas maka untuk 

rumusan masalah yang tepat digunakan untuk perancangan 

dynotest berbasis momen inersia adalah : 

1. Bagaimana perancangan Sistem Dynotest Berbasis Momen 

Inersia ? 

2. Bagaimana perancangan roller drum inersia? 

 
3. Bagaimana implementasi kebutuhan sensor pada perancangan 

Sistem Dynotest  berbasis momen inersia ? 

C. Tujuan Penelitian 

 

Tujuan dari dilakukanya perancangan alat dynotest berbasis 

momen inersia tersebut yang akan dicapai dan diketahui dari 
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rumusan masalah diatas adalah : 

 

1. Untuk merancang Sistem Dynotest Berbasis Momen Inersi 

 

2. Untuk merancang sebuah roller inersia serta mengimplementasikan 

sensor sensor yang di perlukan dalam Perancangan Sistem Dynotest 

Berbasis Momen Inersia. 

D. Manfaat Penelitian 

 
Dari penyusunan dan perancangan alat Dynotest Berbasis 

Momen Inersia di peroleh sebagai berikut : 

1. Manfaat Teoritis 

 
Bagi khususnya prodi Teknik Mesin alat ini dapat di jadikan 

bahan uji praktikum dengan matakuliah fisika Teknik 1 dan fisika 

Teknik 2 Dan Motor Bakar serta dapat mengetahui hasil torsi dan 

momen inersia dari Dynotest yang kami rancang. 

2. ManfaatPraktis 

 

Bagi prodi teknik mesin khususnya dapat dijadikan untuk alat 

praktikum dan menjadi refrensi desain untuk penelitian selanjutnya. 

Bagi kalayak umum untuk menambah wawasan mengenai alat 

Dynotest Berbasis Momen Inersia. 
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