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ABSTRAK 

 

Fanny Anggaro : Analisis Alat Pemotong Bawang Merah Otomatis Berbasis 

Arduino Uno Dan Sensor Ultrasonic, Tugas Akhir, D-III Teknik Elektronika, FTIK 

UN PGRI Kediri, 2023 

Bawang merah adalah salah satu dari banyaknya komoditas pertanian 

strategis dan penting di Indonesia, Selain menumbuhkan perekonomian dibidang 

pertanian bawang merah juga menjadi salah satu peluang usaha disektor makanan, 

hal ini dibuktikan dengan menjamurnya UMKM bawang goreng, Salah satu proses 

produksi bawang goreng yaitu proses pengirisan, demi memudahkan pengirisan 

perlu inovasi pengiris bawang merah otomatis berbasis teknologi modern. 

Perancangan kali ini difokuskan pada sistem penggerak mekanik pada mesin 

perajang bawang merah berbasis arduino uno dan sensor ultrasonic, sistem 

mekanik pada mesin perajang bawang merah ini memiliki komponen yaitu, motor 

listrik 0,25 hp, 2800 rpm dilengkapi pisau pemotong yang digerakkan oleh v-belt 

dan pulley, dengan pulley motor 25mm dan pulley pisau 250mm dengan 

perhitungan putaran pisau 425rpm, panjang v-belt 710mm dengan tipe M-28 yang 

dihubungkan oleh poros diameter 1,5mm dan terdapat 2 bantalan dengan tipe UCP 

204 dengan estimasi jam kerja 553.516,34 jam, dilengkapi sistem otomatisasi 

arduino uno dan sensor ultrasonic. 

Kata Kunci : Perajang bawang merah, arduino uno, ultrasonic, sistem mekanik 
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BAB I                                                                                                    

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

Tumbuhan bawang merah merupakan tumbuhan yang diperkirakan 

berasal dari kawasan benua Asia, kemudian menyebar ke seluruh penjuru 

dunia. Menurut Aryanta (2019), Pernyataan tersebut dapat diketahui dengan 

sejarah bangsa Mesir pada masa dinasti pertama dan kedua (3200-2700 SM), 

yang terdapat lukisan bawang merah pada patung peninggalanya. Hal tersebut 

menjadikan bawang merah (Allium Ascalonicum) sebagai tanaman yang tertua 

dari silsilah yang dibudidayakan manusia. Bawang merah adalah salah satu dari 

banyaknya komoditas pertanian strategis dan penting di Indonesia. Adapun 

beberapa alasan sehingga bawang merah disebut memiliki peran penting dan 

strategis seperti yang disampaikan oleh Magfiroh et al., (2018) ada 3 alasan 

yaitu pertama bawang merah sebagai subsektor hortikultur menjadi potensi 

peningkatan PDB sektor pertanian, yang kedua komoditas bawang merah 

mendukung adanya upaya peningkatan ketersediaan pangan serta ketahanan 

pangan, yang ketiga perubahan harga pasar yang cepat dapat menyebabkan 

inflasi pada perekonomian Indonesia. 

Selain dapat menumbuhkan perekonomian dibidang pertanian bawang 

merah juga merupakan menjadi salah satu peluang usaha disektor bidang 

makanan, hal ini dapat dibuktikan dengan menjamurnya UMKM bawang 

goring di Indonesia khususnya di Kediri dan sekitarnya, Bawang goring 

merupakan olahan makanan yang berguna untuk menambah citarasa makanan, 

akan tetapi dari banyaknya para pelaku UMKM bawang goreng mayoritas 

proses produksinya masin manual. Menurut Ibrahim & Elihami (2020), dengan 

meningkatnya peluang usaha bawang goreng sehingga menarik minat 

masyarakat untuk melakoni usaha tersebut dengan peluang yang besar untuk 

dipasarkan jika tidak diimbangi dengan inovasi yang menunjang usaha tersebut 

maka pelaku UMKM akan kesulitan bersaing dikarenakan kebanyakan proses 



 

 
 

produksi masih manual. Pada salah satu proses produksi bawang goreng 

terdapat proses pengirisan.  

Menurut Hariri & Wicaksono (2022), Di pasaran saat ini, terdapat dua 

jenis mesin pengiris bawang merah yang tersedia, yaitu pengiris bawang merah 

tradisional dan mesin dengan motor listrik yang memiliki kekuatan 1/2 hp, 

serta mampu mengiris sekitar 1 kg bawang merah per menit. Demi 

memudahkan proses pengirisah perlu adanya inovasi seperti pengiris bawang 

merah sehingga dapat menunjang kapasitas produksi dan efisiensi waktu dalam 

proses produksi. Desrizal et al., (2019), menyampaikan terdapat beberapa 

faktor yang dapat mempengaruhi kualitas pengirisan diantaranya kemiringan 

sudut pisau, serta putaran pisau harus diperhatikan agar tidak menghancurkan 

bawang ketika dipotong, dan bahan material juga harus diperhatikan apakah 

material tersebut layak atau tidak. 

Pada mesin pemotong bawang merah tak lepas dengan adanya sistem 

penggerak mekanik dimana menentukan daya yang dibutuhkan, komponen apa 

saja yang diperlukan menentukan setiap komponen baik dimensi ukuran serta 

material yang digunakan, dalam proses perencanaan komponen ada baiknya 

dilakukan perhitungan serta analisa sehingga dapat mengetahui dengan baik 

apa yang diperlukan dan berapa ukurannya sehingga tidak terjadi salah 

kontruksi yang menyebabkan mesin gagal beroprasi adapun kompenen 

penggerak mekanis yang dimaksut adalah motor listrik, pulley, v-belt, poros, 

bantalan serta masih banyak lagi, menurut Nugraha et al., (2019), variasi 

kombinasi diameter pulley pada mesin perajang bawang merah dapat 

berpengaruh terhadap hasil rajangan bawang merah, maka dari itu dengan 

dilakukannya perhitungan atau analisis terhadap komponen tersebut sangatlah 

penting untuk mencapai wkeberhasilan suatu alat. 

Dari pemaparan latar belakang diatas penulis berinovasi dengan tujuan 

untuk mengembangkan sebuah alat yaitu alat pemotong bawang merah yang 

lebih modern serta praktis sehingga meningkatkan efisiensi kerja serta 

meminimalkan peran manusia dalam pekerjaan maka dari itu penulis 



 

 
 

berinovasi untuk membuat sebuah “Alat Pemotong Bawang Merah Otomatis 

Yang Berbasis Arduino Uno Dan Sensor Ultrasonic.” 

 

B. Identifikasi Masalah  

Dari pemaparan latar belakang yang ditulis oleh penulis diatas dapat 

diidentifikasikan pokok utama permasalahan dalam proses perancangan yaitu 

menganalisis alat pemotong bawang merah berbasis arduino uno dan sensor 

ultrasonic. 

 

C. Batasan Masalah 

Dari identifikasi masalah diatas dan demi tidak menyebarluasnya topik 

permasalahan maka penulis membatasi masalah sebagai berikut: 

1. Hanya menganalisis sistem mekanik dari alat pemotong bawang merah. 

2. Tidak membahas sistem otomatisasi arduino uno dan sensor utrasonic. 

 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan identifikasi latar belakang yang telah tertulis diatas dapat 

ditarik kesimpulan rumusan masalah dalam perancangan “Bagaimana hasil 

analisis alat pemotong bawang merah otomatis berbasis arduino uno dan 

sensor ultrasonic?” 

 

E. Tujuan Perancangan 

Menurut pemaparan rumusan masalah diatas dapat diketahui tujuan 

dari perancangan ini yaitu “Dapat mengetahui analisis alat pemotong bawang 

merah otomatis berbasis arduino uno dan sensor ultrasonic.” 

 



 

 
 

F. Manfaat Perancangan 

1. Bagi Penulis 

a. Sebagai salah satu persyaratan memperoleh gelar Ahli Madya (Amd) 

Teknik Elektronika Fakultas Teknik Dan Ilmu Komputer Universitas 

Nusantara PGRI Kediri. 

b. Sebagai penerapan teori dan praktek yang didapat semasa dibangku 

perkuliahan. 

c. Menambah pengetahuan tentang cara merancang dan menciptakan suatu 

alat yang dapat berguna dan bermanfaat. 

2. Bagi Universitas 

a. Sebagai sarana memberikan informasi perkembangan teknologi terbaru 

khususnya jurusan Teknik Elektronika Universitas Nusantara PGRI 

Kediri Kepada Institusi pendidikan lain. 

b. Sebagai bahan kajian kuliah Teknik Elektronika Universitas Nusantara 

PGRI Kediri dalam bidang mata kuliah Teknik Elektronika. 

3. Bagi Masyarakat 

Diharapkan dengan adanya alat pemotong bawang merah ini mampu 

meningkatkan kualitas dan kuantitas produksi pelaku usaha UMKM 

bawang merah serta dapat meningkatkan efisiensi pekerjaan dan 

menghemat waktu. 
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